. x—4
Considerem larectar = — = %

a) Determineu I'equacio general del planol perpendicular a = que conté r
b) Calculeu la distanciaente r i«

=Zielplanolmr=2x+y—z+3=0

Solucio:

a)

Un punt de larecta r €és P(4,0,1) i el vector director v = (2,1,5)
El vector caracteristic del planol r és a = (2,1,—1)

v-a=0

Aleshores, la recta i el planol sén paral-lels.

Obrim el Menu Grafico 3D.
Definim i representem la recta i el planol.
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Amb la funcié G-Solv, determinem la posici6 relativa de la recta i el planol.

B MathRadMormD (d7c)arbi
1: Recta
2: Plano

PARALELO

La recta és paral-lela al planol.



El planol que cerquem passa pel punt P(4,0, 1) de la recta i té direccio el vector
director de la recta i el caracteristic del planol.

La seua equacio vectorial és:

Q=(xy2) =(401)+12,1,5) +u(21,

Per determinar el vector caracteristic del planol calculem el producte vectorial v X a

Obrim el Menu Ejec-Mat

Definim els dos vectors i efectuem el seu producte vectorial.
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| Vet | DotP([CrossP(Angle(UnitV (IS

El vector caracteristic és b = (—1,2,0)
L’equacio del planol és
Q=—-(x—-4)+2y—-1)+0(z—-1)=0
Simplificant:

—x+2y+2=0

Obrim el Menu Grafico 3D
Definim i representem el planol
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b)

La recta r i el planol  sén paral-lels, aleshores:

2:44+1-0-1-1-3

d(r,m) = d(P,m) =
rnm = dm V22 4+ 124+ (-1)2
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