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Tenim les matrius A= 3 -5 6/|,1=|0 1 0O].
1 -1 0 0 01

a) Justifiqueu que existeix A, inversa de A, i calculeu el determinant A™

b) Calculeu la matriu B=A(A+4-1)

c) Determineu els nombres reals x, y, z, t que compleixen A™ =xA +vy-I,

A% =zA+t-I.
Solucié:
a)

Una matriu té inversa si i només si el seu determinant és distint de zero.

Obrim el Menu Ejec-Mat

Definim la matriu A y Calculem el determinant.

B Radforml) [d7c)(a*hi) B [HathRadMorm) [d7c)fa#bi]
A 1 2 3 Det Mat A
1 -1 -1 2 -8
2 3 -5 6 []
3 1 -1 G
0
ROW-OP] ROW JCOLUMN/IEIRIAA | Mat [Hat>Lst| Det | Trn [Augment(I=NE]
-1 -1 2
|Al=| 3 -5 6|=-8.Aleshores, Até inversa.
1 -1 0
det(MN) = det(M) - det(N) .
AT =],

det(AA )= det(l) =1.
det(A)-det(A™)=1.

-8 det(A‘l)z 1, aleshores, det(A*1)= "8

Complrovem el resultat
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Det Mat A 8

Det Mat A™! .
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| Mat [Mat-Lst! Det [ Trn [Augment(IE




b)
]

"8

Mat A(Mat A+4Identitr
-4 0 0

0 -4 0

. 0 0 -4
[dentityl Dim | Fill(| Ref |Rref [l

-1 -1 2f(-1 -1 2) (1
AA+4-)=| 3 -5 6|3 -5 6|+40
1 -10Jl1 -1 0] lo

-1 -1 2\(3 -1 2 -4 0
=3 -5 6|3 -1 6|= -4
1 -1 0/1 -1 4
c)

AA+4-1)=—4-1.

A[_le(A+4-l):l.

Aleshores, la matriu inversa de A és A™ = _Tl(A +4-1)= _TlA -1-1.

Aleshores, x = _Tl y=-1.

AA+4-1)=—4-1
A2 L 4A = -4,

A2 =—4A—-4-|.
Aleshores, z=-4,t=-4.



